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1. Wprowadzenie
Wibrometr stuzy do pomiaru wibracji elementéw obracajgcych sie oraz wykonujgcych ruch posuwisto-
zwrotny, jak rowniez do sprawdzania pracy tozysk. Mierzone parametry obejmujg przyspieszenie,

predkos¢ oraz przemieszczenie. Wyniki pomiarédw moga stuzyé do oceny, czy dana maszyna wymaga
naprawy lub remontu.

2. Wyposazenie
*  Miernik — 1szt.
» Instrukcja obstugi — 1szt.
» Akcelerometr (czujnik przyspieszenia) — 1szt.
* Przewdd niskoszumowy — 1szt.
* Magnetyczna podstawa miernika — 1szt.
» Baterie 1,5V LR6/AA — 6szt.
* Walizka
* Adapter 9V AC/DC
* Przewo6d USB oraz ptyta CD z oprogramowaniem (ST-140D)

» Sonda reczna + Sonda okragta + Sonda ostrzowa

3. Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytaC niniejszg instrukcje obstugi. Nieprawidtowa
obstuga miernika moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

c € Miernik jest zgodny z normami UE

* Nie prowadzi¢ pomiaréw w otoczeniu tatwopalnych gazéw oraz w wilgotnym srodowisku

»  Wysokosc¢ pracy: do 2000m n.p.m
+  Srodowisko pracy: do uzytku wewnatrz pomieszczen, stopien zanieczyszczenia: 2

» Czyscic przy pomocy miekkiej sciereczki, np. do okularéw. Do czyszczenia nie uzywac srodkow
chemicznych i rozpuszczalnikow.

EMC: EN61326-1:CISPR 11: Grupa 1, Klasa B
% Urzadzenie klasy B — do uzytku w zastosowaniach innych niz domowe

% Grupa 1- emitowana energia o0 czestotliwosci radiowej (RF) jest konieczna do dziatania
miernika




4. Opis miernika

1. Terminal wejsciowy akcelerometru 18.
2. Latarka LED 19.
3. Wyswietlacz LCD 20.
4. Przycisk funkcji Max Hold i Data Hold 21.
5. Przycisk ,Power” 22.
6. Przycisk funkcji podswietlenia 23.
7. Przycisk wyboru funkgiji 24.

8. Kursor ,w lewo” / przycisk rejestracji
9. Przycisk ustawien

10. Kursor ,w dét’

11. Przycisk zatwierdzania/ latarki LED

12. Kursor ,w prawo”/ przycisk wys$wietlania
zapisanej wartosci

13. Przycisk wyboru jednostki

14. Kursor ,w gore”

15. Gniazdo zasilania zewnetrznego 9V DC

16. Gniazdo USB do przesytu danych (ST-140D)

17. Komora baterii

Pokrywa komory baterii i podpérka miernika
Akcelerometr

Przewdd niskoszumowy

Podstawa magnetyczna

Uchwyt sondy

Sonda ostrzowa

Sonda okragta



5. Obstuga miernika

1) Potgczy¢ podstawe magnetyczng z akcelerometrem i zablokowaé¢ jeden koniec przewodu. Drugg
koncéwke przewodu podtgczy¢ do terminala akcelerometru w mierniku. Nastepnie przytozy¢ podstawke
magnetyczng z akcelerometrem do testowanego urzadzenia (DUT — device under test).

2) Mozna réwniez dokonywac pomiaru trzymajac przewod z akcelerometrem w rece bez zastosowania
podstawy magnetycznej. Akcelerometr nalezy przytozy¢ do testowanego urzadzenia i wykona¢ pomiar

3) Nacisng¢ chwilowo przycisk, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ miernik. Nacisnaé€ i przytrzymac diuzej

niz 2s przycisk , gdy miernik jest wigczony, aby dezaktywowaé¢ funkcje automatycznego
wytgczenia. Po dezaktywaciji zniknie z ekranu wskaznik funkcji automatycznego wytaczenia.

* W trybie ustawien nie ma mozliwosci wytgczenia miernika. Przed wytgczeniem nalezy opuscic tryb
ustawien.

4) NacisngC przycisk @ aby wybra¢ tryb pomiaru: Rzeczywista wartos¢ skuteczna (RMS)
przyspieszenia (ACC) — Warto$¢ szczytowa (PEAK) przyspieszenia (ACC) — Rzeczywista wartosc
skuteczna (RMS) predkosci (VEL) — Wartos¢ szczytowa (PEAK) predkosci (VEL) — Wartos¢ "peak to

peak" (P-P) przemieszczenia (DISP). Po kazdym nacisnieciu przycisku @ tryp pomiaru jest
zmieniany.

5) W trybie pomiaru przyspieszenia (ACC) nacisnaé¢ przycisk (&) 1ub ), aby wybrac zakres wysoki

(HI) lub niski (LO). Zakres pomiaru czestotliwosci dla zakresu HI wynosi 10Hz~5kHz, a dla zakresu LO
10Hz~1kHz. Pomiar odbywa sie poprzez obwad filtra i jest zgodny z 1ISO2954.

6) Nacisngc przycisk @ aby wybrac¢ jednostke pomiaru. Kazde nacisniecie przycisku skutkuje zmiang
jednostki.

7) Odczyta¢ wynik pomiaru z ekranu LCD

8) Nacisnag¢ i przytrzymaé dtuzej niz 2s przycisk , aby wigczy¢ latarke LED, stuzgcg jako
pomocnicze o$wietlenie. Ponownie nacisnac¢ i przytrzymac przez 2s przycisk "= aby wytgczy¢ latarke.

5.1 Wiaczenie podswietlenia

Gdy miernik jest wigczony nacisng¢ przycisk , aby wigczy¢ podswietlenie. Nacisng¢ ponownie
przycisk , aby wytgczy¢ podswietlenie.

* Pods$wietlenie wytgczy sie automatycznie po 15s

5.2 Rejestracja manualna kazdego pojedynczego pliku danych

Nacisngc¢ przycisk, aby zapisa¢ pojedynczy plik danych. Na LCD pojawi sie wskaznik REC oraz
koncowy numer pliku, np. 0001. Po kazdym nacisnieciu przycisku numer pliku urosnie o "1"

5.3 Dostep do zarejestrowanych danych

Nalezy najpierw nacisngc¢ przycisk. Na LCD pojawi sie wskaznik "MEM" i nastgpi przejscie do trybu
odczytu danych z pamieci miernika. Przy pomocy przyciskéw () | ), przewija¢ pliki danych.

Ponownie nacisng¢ i przytrzymac przez 2s przycisk , aby opusci¢ tryb odczytu danych.



5.4 Funkcja Data Hold i Max Hold

Nacisngc¢ przycisk r, aby ,zamrozi¢” na ekranie biezgcg wartos¢ z pomiaroéw. Na ekranie pojawi sie

wskaznik ,HOLD”. Nacisng¢ ponownie przycisk f, aby ,zamrozi¢” na ekranie maksymalng wartosé
z pomiaréw. Na ekranie pojawi sie wskaznik ,MAX HOLD”. Aby opusci¢ funkcje nalezy ponownie

nacisnac¢ i przytrzymac przez 2s przycisk ‘.
5.5 Funkcja automatycznego wytaczenia

Miernik wytgczy sie automatycznie po 15min bezczynnosci. NacisngC i przytrzymac dtuzej niz 12s

przycisk-, aby aktywowac lub deaktywowac funkcje auto-wytgczenia.
5.6 Instalacja akcelerometru

A. Jedli wymagane jest ustanowienie statego punktu pomiarowego np. na maszynie, ale nie ma
mozliwosci, wywiercenia w niej otworow montazowych, mozna uzy¢ trzpienia z odpowiednim gwintem
umozliwiajgcym przykrecenie akcelerometru (tzw. bonding stud) przyklejanego przy pomocy sztywnego
kleju do punkiu pomiarowego. Zaleca sie wykorzystanie kleju epoksydowego lub Kleju
cyjanoakrylowego poniewaz inny klej o migkkiej / elastycznej spoinie znaczenie zawezi skuteczny zakres
czestotliwosci akcelerometru.

Klej epoksydowy lub klgj
__cyjanoakrylowy
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B. Jesli punkt pomiaru jest ptaski, mozna uzy¢ statej podstawy magnetycznej (zamocowac podstawe do
akcelerometru), co znacznie utatwi wykonanie pomiaru (nadaje sie wytgcznie do elementéw stalowych).

Niestety wykorzystanie podstawy magnetycznej ograniczy czestotliwos¢ rezonansowg akcelerometru do
7kHz, w zwigzku z czym, nie mozna jej wykorzysta¢ przy pomiarze powyzej 2kHz. Sita przyciagajgca

magnesu wytrzymuje site wibracji (przyspieszenie) do 1000~2000m/s?, co zalezne jest od rozmiaru
akcelerometru.

Stafa podstawa
1 % magnetyczna
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Akcelerometr zamocowany na szczycie sondy recznej utatwia przeprowadzanie szybkich pomiaréw.
Dzieki temu, ze catkowita sztywno$¢ spada, tolerancja pomiaru znaczgco wzrosnie. Nie nalezy sie
spodziewac¢ powtarzalnych wynikédw pomiaréw. W celu ograniczenia zakresu pomiarowego do ok
1000Hz nalezy zastosowac filtr dolnoprzepustowy.



Conda reczna
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Czujnik z podstawg magnetyczng nalezy umieszczac¢ na punkcie pomiarowym w sposéb
pokazany ponizej, delikatnie obracajgc go po krawedzi. Unika¢ uszkodzenia podstawy
magnetycznej.

5.7 Ustawienia funkciji

Nacisngc i przytrzymac dtuzej niz 2s przycisk ', aby przejs¢ do trybu ustawien w krokach od 1 do
7.

Krok 1 Ustawienie roku, miesigca, dnia i czasu

1) Przejs¢ do trybu ustawien roku, miesigca, dnia i czasu

SET SET
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2) Nacisng¢ przycisk lub , aby wybraé element do zmiany. Wybrany element bedzie
migac.

3) Nacisng¢ przycisk (Z) lub @ aby zmieni¢ wartosc.
4) Nacisng¢ przycisk , aby zapisaé ustawienie

5) Nacisna¢ przycisk ', aby przejs¢ do kroku 2.



Krok 2 Ustawienie czasu do automatycznego wytaczenia

1) Przej$¢ do trybu ustawien automatycznego wytgczenia. Liczba zacznie migac

2) Nacisng¢ przycisk (Z} lub @ aby zmieni¢ wartos¢ (zakres zmiany to 1~99min)

BET

3) Nacisna¢ przycisk ', aby przejs¢ do kroku 3.

Krok 3 Ustawienie czasu auto-rejestraciji

1) Ustawi¢, czy automatyczna rejestracja ma byé wigczona. Wskaznik ,ON” lub ,OFF” bedzie miga¢ na
ekranie.
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2) Nacisng¢ przycisk (Z} lub @ aby zmieni¢ ustawienie (,ON” lub ,OFF”)

3) Przy pomocy przyciskow (20 1 (MM ) wybra¢ element do zmiany

4) Przy pomocy przyciskow (Z} lub @ zmieni¢ czas automatycznej rejestraciji

5) W celu wytaczenia automatycznej rejestracji, gdy jest ona wigczona nalezy powréci¢ do kroku 3 i
zmieni¢ ustawienie na ,OFF”

6) Nacisng¢ przycisk ', aby przej$¢ do kroku 4.

Krok 4 Usuniecie pojedynczego pliku danych zapisanego w pamieci

1) Jesdli zadne dane nie zostaty zarejestrowane, krok zostanie automatycznie pominiety i nastgpi
przejscie do kroku 6.

2) Po przejsciu do trybu na ekranie zostanie wyswietlony numer pliku danych oraz migajgcy wskaznik
,ONE”



SET MEM
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3) Nacisng¢ przycisk , a wyswietlany numer pliku danych zmniejszy sie o 1, a wskaznik ,onE”
zacznie migac¢. Nacisng¢ ponownie przycisk , aby usunac kolejny plik danych.

4) Nacisng¢ przycisk ', aby przejsc¢ do kroku 5

Krok 5 Usunigcie wszystkich danych zapisanych w pamieci

1) Jesli zadne dane nie zostaty zarejestrowane, krok zostanie automatycznie pominiety i nastgpi
przejscie do kroku 6.

2) Po przejsciu do trybu (ALL) na ekranie wyswietli sie ilos¢ zapisanych danych i migajacy wskaznik
LALL”.

ALL

3) Nacisng¢ chwilowo przycisk . Na ekranie wyswietli sie ilosS¢ zapisanych danych oraz migajacy

wskaznik ,,CLr". Nacisng¢ ponownie przycisk @ aby zatwierdzi¢ i przejs¢ do kroku 6.

Krok 6 Resetowanie i zerowanie

1) Po przejsciu do trybu na ekranie wyswietlg sie wskazniki ,SET” oraz ,ZERQ” oraz migajgcy wskaznik
,OFF”.

EERO SET
ams 4

< 1N
Loy

oFF

2) Nacisng¢ przycisk @ aby wybra¢ funkcje resetowania lub przycisk @ aby wybra¢ funkcje
zerowania.

-8-



3) Przy pomocy przyciskow (Z} lub @ wybrac ustawienie ON lub OFF. Nalezy wybra¢ ON, aby
wykonacé operacje resetowania. Wskaznik ON zacznie miga¢ po jego wybraniu.

4) Nacisng¢ przycisk , miernik automatycznie uzyska dostep do ustawionej wartosci zero oraz
wyswietli jg na LCD..

5) Nacisng¢ przycisk ', aby opusci¢ tryb ustawien i przejsé do trybu pomiardw.

6. Instalacja oprogramowania
Obstugiwane systemy operacyjne: Windows XP/Windows 7/Windows 8.1/Windows 10
Pobieranie oprogramowania:

*  Wiozy¢ dysk CD do napedu

*  Uruchomic program instalacyjny

A VST TR

B

—

{ON METER
1 Software Installation
I Microsoft NET Framework
1 PL2303 Driver Installation
© Installation Guide

o) Exit

—— | W

» Podtaczy¢ kabel USB zgodnie z ponizszym rysunkiem

5_'

»  Uruchomic¢ program klikajac na odpowiednig ikone na pulpicie




. Specyfikacja ogoélna

Max. wskazanie wys$wietlacza ciektokrystalicznego (LCD): 1999
Mierzone parametry: VEL (predkos¢)/ ACC (przyspieszenie)/ DISP (przemieszczenie)
Funkcje:

Przyspieszenie (RMS, PEAK, MAX, MIN)

Predkos$¢ (RMS, PEAK, MAX, MIN)

Przemieszczenie (P-P*, MAX HOLD P-P°, HOLD)

* Od szczytu do szczytu

Jednostki:

Przyspieszenie: m/s?, g, ft/s?

Predkos¢: mm/s, cm/s, cal/s

Przemieszczenie: mm, cal (")

Charakterystyka czestotliwosciowa:

Zakres LO: 10Hz~1kHz, zgodnie ze standardem ISO 2954-2012
Zakres HI: 10Hz~5kHz

Auto-wytgczenie oraz mozliwos¢ jego deaktywacii
Przekroczenie zakresu: wskaznik "OL"

Rejestracja manualna — mozliwos¢ zapisu do 200 plikéw danych

Rejestracja automatyczna (datalogging) umozliwiajgca zapis do 9999 plikow danych (ST-140D)

Wskaznik wyczerpania baterii - =]
Baterie 1,5V (LR6, AA 1,5V) — 6szt.

Zywotnos$é baterii: ok. 100h (alkaliczne)

Pobor pradu: ponizej 15mA

Temperatura pracy akcelerometru: -20°C~70°C

Temperatura i wilgotno$¢ pracy miernika : -10°~50°C, < 90% RH (bez kondensacji)

Temperatura i wilgotnos¢é przechowywania miernika: -10°~50°C (14°F~140°F), <70% RH (bez

kondensacji)
Masa: ok 400g (z ostong i akcelerometrem)
Wymiary: 73 x 35 x 156mm (szer x gt X wys)

Adapter AC/DC
-10 -



Zewnetrzne zasilanie AC 100~240V do DC9V/0,5A

Wyijscie adaptera: DC 9V / 0,5A

Ztgcze: wtyk dodatni (+), ostona — ujemny (-)

Srednica zewnetrzna: 5,5mm, $rednica wewnetrzna: 2,1mm

8. Specyfikacja elektryczna

Zakres temperatury otoczenia dla pomiaréw: 23+3°C wilgotnosé RH<80%

Przyspieszenie ACC (RMS, PEAK, MAX, HOLD) 1g=9,81 m/s?

Zakres

0,5~199,9m/s?

0,05~20,39¢

2~656ft/s>

Rozdzielczo$é

0,1m/s?

0,01g

1ft/s?

Doktadnos¢

+(5%+5¢)@79,4Hz | 158Hz

+(5%+5¢)@79,4Hz | 158Hz

+ (5%+5¢)@79,4Hz | 158Hz

Punkt kalibracji

50m/s?

50m/s?

50m/s?

Predkosé¢ VEL (RMS, PEAK, MAX HOLD)

Zakres

0,5~199,9mm/s

0,05~19,99cm/s

0,02~7,87cale/s

Rozdzielczo$¢é

0,1mm/s

0,01cm/s

0,01cale/s

Doktadnos¢ +(5%+5¢c)@79,4Hz i 158Hz | £ (5%+5c)@79,4Hz i 158Hz | + (5%+5c)@79,4Hz i 158Hz

Punkt kalibraciji 50mm/s (158Hz) 50mm/s (158Hz) 50mm/s (158Hz)
Przemieszczenie DISP (P-P, MAX HOLD P-P)

Jednostka mm cal

Zakres 0,005~1,999mm 0,002~0,078cali

Rozdzielczo$é

0,001mm

0,001cali

Tolerancja

+(5%+5¢)@79,4Hz i 158Hz

*(5%+5¢c)@79,4Hz i 158Hz

Punkt kalibracji

0,141mm (158Hz)

0,141mm (158Hz)

-11 -




9. Konserwacja i haprawy

1) Jesli na LCD pojawi sie symbol E oznacza to ze napiecie baterii spadto do niskiego poziomu i
nalezy je niezwtocznie wymieni¢ na nowe tak, aby doktadno$¢ pomiaréw zostata zachowana.

2) Nie umieszcza¢ miernika w miejscach w ktoérych panuje wysoka temperatura, wilgotnosé lub
wystawionych na bezposrednie oddziatywanie promieni stonecznych.

3) Wytagczy¢ miernik po zakonczeniu pomiaréw. Jesli miernik nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas
nalezy wyja¢ z niego baterie, aby zapobiec ich wyciekowi, ktéry mégtby spowodowac uszkodzenie
wewnetrznych komponentéw miernika.

4) Jesli miernik jest uszkodzony lub nie dziata prawidtowo, nalezy odesta¢ go do autoryzowanego
serwisu dystrybutora celem naprawy.

10. Wymiana baterii

1) Wytaczy¢ miernik

2) Otworzy¢ stopke oraz pokrywe komory baterii z tytu miernika. Wyjg¢ zuzyte baterie
3) Wtozy¢ 6szt. nowych baterii AA zwracajgc uwage na poprawng polaryzacje

4) Zatozy¢ z powrotem pokrywe komory baterii oraz ztozy¢ stopke

11. Ochrona srodowiska

Urzadzenie podlega dyrektywie WEEE 2002/96/EC. Symbol obok oznacza, ze produkt
musi by¢ utylizowany oddzielnie i powinien by¢ dostarczany do odpowiedniego punktu
zbierajgcego odpady. Nie nalezy go wyrzuca¢ razem z odpadami gospodarstwa
domowego.

Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy skontaktowaé sie z przedstawicielem
przedsiebiorstwa lub lokalnymi stuzbami odpowiedzialnymi za zarzgdzanie odpadami
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